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تکانه خطی دستگاه مرکز جرم 
قبل از برخورد برابر صفر است.

بدلیل پایستگی تکانه
تکانه خطی دستگاه مرکز جرم بعد 

از برخورد هم برابر صفر است.
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-حالت۱

زاویه ی پراکندگی در دستگاه مرکز جرم و دستگاه آزمایشگاه تقریباً با هم مساوی اند.
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